Comment faire tourner un moteur a
courant continu ?

Matériel nécessaire :

pince a dénuder s ge couleur

platine a essai

m r
oteur CC sans soudure

: pinces
pince crocodiles
coupante

connecteur
pour pile 9V
potentiometre

mini-interrupteur arduino

diode
transistor pile 9V
résistance

é Conseills :

Manipuler les composants avec soins pour ne pas les abimer
Mettre les composants dans une boite pour ne pas les perdre



Commander un moteur CC
« manuellement »

Pour cela il nous faut simplement :
- la platine d'essai

- du fil

- la pile et son connecteur

- un interrupteur

- un potentiometre

ETAPE 1 : faire le circuit électronique

Voila le schéma que I'on va réaliser.
Pour cela il faut comprendre comment
certains trous de la platine sont reliés
ensembles...

Au milieu, les trous sur
la méme ligne verticale
sont relieés ensemble.

En haut et en bas
tout les trous sur la
méme ligne horizontale
sont reliés ensemble.

ETAPE 2 : tester le circuit

Il suffit maintenant d'appuyer sur le bouton poussoir pour faire tourner le
moteur, le potentiometre nous permettra alors de faire varier la vitesse de

rotation de celui-ci.



Commander un moteur CC
avec un ordinateur

Pour cela il nous faut :

- la platine d'essai

- du fil

- la pile et son connecteur

- un transistor Tip 122

- une résistance de 3.3k ohm

- un microcontroleur arduino

- un ordinateur avec le logiciel Pure Data

ETAPE 1 : faire le circuit électronique

Controler un moteur
CCavec Ardino

.................. - ici c'est sur
| la borne
n°10

placer ce fil surla borne GND
de l'arduino

o Arduino = Tung



ETAPE 2 : tester le circuit a I'aide de I'ordinateur

A l'aide du logiciel Pure Data procéder comme ceci :

test-moteurCC.pd - /home/mitoufflon/Documents/TRAvAIL/stereolux/Scopito...
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1-Décocher le carré jaune

- cliguer sur le bouton Device Cldevices
3- regarder ce gu'affiche la fenétre Pd-extended .
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4- Sélectionner le port affiché en cliguant glissant
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Voila, si tout a bien été branché vous pouvez varier la vitesse

du moteur !
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