Comment faire tourner
un servomoteur ?

Matériel nécessaire :

pince a dénuder s ge couleur

servomoteur

pince connecteur
coupante pour pile 9V
arduino

4 piles 1, 5 Volt platine a essai

sans soudure
é Conseils :

Manipuler les composants avec soins pour ne pas les abimer
Mettre les composants dans une boite pour ne pas les perdre



Commander un servomoteur
avec un ordinateur

ETAPE 1 : faire le circuit électronique suivant
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Made with [ Fritzing.org



ETAPE 2 : tester le circuit a I'aide de I'ordinateur

A l'aide du logiciel Pure Data procéder comme ceci :

test-Servo-Moteur.pd - fhome/mitoufflon/Documents/...
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